PAZARTES] [SALL CARSAMIBA [PERSEMBE CUMA CUMARTESI
1.5mif 2.5mif 1.5mif 2.5imif 1.Sinif 2.5mif 1.5imf 2.5 1.Simif 2.5mif 1.Sinif 2.5inif
BILGISAYAR ]
DONANIMI
Ogr.Gér.Mehme
t Sinan ORUG
Mxz08 YAPAY ZEKA ROBOTIK
UYGULAMALARI SISTEMLERE MIKRODENETLE
{MA 333 GIRIS YICILER
BILG.LAB) pr.Ogr.Oye. Suat Or. Gor, Dr. .
Ofr. Gor. Dr. ARAPOGLU Sinem UYSAL
08:40-09:30 Sinem UYSAL MX109 MA 405 LAB
BILGISAYAR
DONANIMI
Ogr.Gor.Mehme
tsinanORUC  |VAPAYZEKA ROBOTIK
UYGULAMALARI | Mantiksal TEMEL SISTEMLERE MIKRODENETLE
(Mxz08 (Ma 333 Tasanm MATEMATIK  [GIRIS YiCILER
BILG.LAB) Ofir.Gor.Mehme Prof. Dr. Arif  [Dr.Ogr.0ye. Suat Ogr. Gar. Dr,
Ofr. Gor. Dr. t Sinan ORUG ANKARALI ARAPOGLU Sinem UYSAL
|09:40-10:30 Sinem UYSAL  |mxzos MXZ08 MX109 MA 405 LAB
BILGISAYAR I 15 SAGLIGI VE FlzK 1 Dr. &gr.
DONANIMI YAPAYZEKA GUVENLIGH Ogr, Uyesi Duygu
Ogr.Gor.Mehme UYGULAMALAR Gér. Meltem ROBOTIK : Demir Kizihrmak
csinanoRug  |(MA333 Mantiksal KozANBEZCl | TEMEL SISTEMLERE MIKRODENETLE
BILG.LAB) Tasanm WX 112 MATEMATIK  [GIRIS YICILER MX109
MXZ08 Ogr. Gor, Dr. Ogr.Gor.Mehme Prof. Dr. Arif  [Dr.Ogr.Oye. Suat . Gor, Or.
Sinem UYSAL t Sinan ORUC ANKARALI ARAPOGLU Sinem UYSAL
10:40-11:30 MXZ08 MXZ08 MX109 MA 405 LAB
BILGISAYAR APAYZEKA I5 SAGLIGT VE FiziK 1 Dr. Ogr.
DONANIMI UYGULAMALARI GUVENLIGI Ogr. Oyesi Duygu
R BILG.LAB) e MATEMATIK YlCILER
Ogr. Gor, Dr. Prof. Dr. Arif | Gir. Gér. Dr.
Sinem UYSAL ANKARALI Sinem UYSAL
11:40-12:30 MXZ08 MXZ03
VERI YAPILARI FiZIK | Dr, Or.
PYTHON ILE VE [OTTABANL  [Uvesi Buygu
ROBOTIK ALGORITMALAR SISTEMLER Ogr. | Demir Kizilirmak
KONTROL Ofr. Gir. Ayse Gér. Dr. Sinem | MX109
Ogr. Gor, Dr. CANSEV UYSAL
Sinem UYSAL Mxa13
12:40-13:30 MX111 MXZ03
PYTHON ILE VERI YAPILARI
ROBOTIK VE ISTATISTIK VE IOT TABANLI SENSOR VE
KONTROL ALGORITMALAR |OLASILIK SISTEMLER Ofr. AKTUATOR
Ogir. Gér. br. Ogr. Gar. Ayse  [Dr.Ogr.Uye.Suat Gar. Dr. Sinem TEKNOLOJILERI
Sinem UYSAL CANSEV ARAPOGLU UYSAL Dr. Ferhat ELCI
13:40-14:30 MX111 MX113 MX112 MS 104 LAB MX109
PYTHON ILE VERI YAPILARI
ROBOTIK VE ISTATISTIK VE IOT TABANLI SENSOR VE
KONTROL ALGORITMALAR [OLASILIK SISTEMLER Ogr. AKTUATOR
Ogr. Gér. Dr. Ogr. Gor. Ayse  [Dr.Ggr.Uye. Suat Gor. Dr. Sinem TEKNOLOJILERI
Sinem UYSAL CANSEV ARAPOSLY UYSAL Dr. Ferhat ELGI
14:40-15:30 Mx111 MS$104 LAB MX112 MS 104 LAB MX109
PYTHON ILE VERI YAPILARI
ROBOTIK VE 10T TABANLI |SENSOR VE
KONTROL ALGORITMALAR SISTEMLER Ogr. AKTUATOR
Ogr. Gér. Dr. Oir. Gor. Ayse Gor. Dr, Sinem TEKNOLOJILERI
: Sinem UYSAL CANSEV UysAL Dr. Ferhat ELGI
15:40-16:30 MX111 MS 104 LAB MS 104 LAB IMX109
SENSORVE
AKTUATOR
TEKNOLOJILER|
Dr. Ferhat ELGI
16:40-17:30 MX103.
17:40-18:30




